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I. Паспорт комплекта контрольно-измерительных материалов 

1.1. Область применения


Комплект контрольно-измерительных материалов предназначен для проверки результатов освоения учебной дисциплины  УПРАВЛЕНИЕ  ТЕХНИЧЕСКИМИ  СИСТЕМАМИ  по специальности                     200111 Радиоэлектронные приборные устройства (базовая подготовка) 
Комплект контрольно - измерительных материалов позволяет оценивать: освоенные умения и усвоенные знания 
	Освоенные умения, усвоенные знания
	Показатели оценки результата

	1
	2

	Освоенные умения
Проводить анализ САУ, оценивать статические и динамические характеристики.
	Аргументированность анализа САУ и оценки статических и динамических  характеристик.



	Выполнять расчет датчиков.


	Правильность расчетов параметров датчиков.

	Выполнять построения несложных устройств на основе изученных датчиков.

	Точность построения несложных устройств на основе изученных датчиков.


	Пользоваться  справочными материалами.

	Результативность поиска необходимых   справочных  материалов

	Экспериментально определять характеристики датчиков.


	Правильность определенных характеристик  датчиков.

	Усвоенные знания
Параметры, характеристики и область использования элементов автоматики

	Четко описывает параметры, характеристики и область использования элементов автоматики

	Современную элементную базу систем автоматики, временные диаграммы, иллюстри​рующие переходные процессы в устройствах автоматики

	Полно описывает современную элементную базу систем автоматики, временные диаграммы, иллюстри​рующие переходные процессы в устройствах автоматики


	Условно-графическое обозначение элементов  и схем в соответст​вии с действующими гостами
	Четко перечисляет условно-графическое обозначение элементов  и схем в соответст​вии с действующими ГОСТами

	Основные схемы включения датчиков
	Полно характеризует основные схемы включения датчиков

	Принцип работы и устройство конкретных датчиков

	Полно описывает принцип работы и устройство конкретных датчиков

	Методы расчета основных параметров датчика.

	Правильно  излагает методы расчета основных параметров датчика.


1.2. Система контроля и оценки освоения программы учебной дисциплины
 
Предметом оценки учебной дисциплины являются освоенные умения и усвоенные знания обучающихся.

Текущий контроль освоения программы учебной дисциплины проводится в пределах учебного времени, отведенного на её изучение, с использованием таких методов как выполнение самостоятельных и  контрольных работ,  тестов, проведение  устного опроса, выполнение практических  и лабораторных работ.


Оценка освоения программы учебной дисциплины проводится в соответствии с  «Положением о текущем контроле успеваемости и промежуточной аттестации студентов в  ОГБПОУ  «Смоленская академия профессионального образования»  и  рабочим учебным планом по специальности.


Форма итоговой аттестации по ОПОП при освоении учебной дисциплины: экзамен 

1.3. Организация контроля и оценки освоения программы учебной дисциплины
Условием допуска к экзамену является положительная текущая аттестация по всем практическим и лабораторным работам учебной дисциплины, ключевым теоретическим вопросам дисциплины. 
II. Комплект контрольно-измерительных материалов для оценки освоенных умений и усвоенных знаний учебной дисциплины

      2.1Теоретическое задание.

1. Элементы автоматики и их назначение в системе автоматического регулирования.
2. Чувствительные, усилительные и исполнительные устройства автоматики
3. Статический  режим работы и статическая характеристика.
4. Коэффициент преобразования, абсолютная, относительная и приведенная погрешности элементов автоматики.
5. Динамический режим работы.
6. Частотные и временные характеристики.
7. Параллельное, последовательное соединение звеньев автоматических систем.
8. Положительная обратная связь, ее применение в системах автоматики.
9. Отрицательная обратная связь, ее применение в системах автоматики.
10. Коэффициент преобразования при соединении с обратной связью
11. Способы преобразования схем соединения звеньев автоматических систем.
12. Понятие об основных методах измерения неэлектрических величин
13. Режимы работы измерительных систем
14. Мостовая измерительная схема на постоянном токе, назначение, основные соотношения, чувствительность, принцип работы, принцип работы элементов схемы.
15. Дифференциальные схемы, общая характеристика, режимы работы, виды дифференциальных схем, области их применения
16. Компенсационные измерительные схемы.
17. Классификация датчиков.
18.  Коммутационные и электромеханические  устройства
19. Параметрические  датчики.
20. Генераторные датчики.
21. Выключатели и переключатели.
22. Электрические контакты.  
23. Электромагнитные реле.
24. Классификация электромагнитов.
25. Исполнительные электродвигатели.
26. Электромагнитные муфты.
27. Виды и назначение автоматических систем контроля.
28. Небалансные и балансные измерительные системы
29. Автоматические измерительные системы с цифровым отсчетом.
30. Системы централизованного контроля.
31. Понятие об автоматическом управлении и регулировании.
32. Требования, предъявляемые к САР.
33. Классификация САР.
34. Структурная схема системы автоматического регулирования (САР).
35. Законы регулирования
36. Типовые звенья и их параметры.
37. Объекты регулирования и их свойства.
38. Корректирующие устройства.
39. Качество регулирования.
40. Достоинства дискретных систем.
41. Элементы цифровой техники.
42. Элементы памяти для цифровых систем.
43. ЭВМ как элемент автоматической системы.
44. Аналого-цифровое и цифроаналоговое преобразование информации.
45. Типы АЦП и ЦАП.
46. Применение ЭВМ в измерительных устройствах и системах.
47. Принципы построения  систем управления ГПС
48. Системы ЧПУ, их классификация и назначение.
49. Сущность и этапы автоматического сборочного процесса.
50. Методы и средства транспортирования деталей.
2.2 Практическое задание 
1.Проведение анализа САУ, оценка статических и динамических характеристик.

2.Расчет датчиков.

3.Построение несложных устройств на основе изученных датчиков.

4.Использование  справочных материалов.

5.Определение характеристик датчиков.
2.3. Условия выполнения задания.

2.3.1. Задание выполняется в учебной аудитории, время выполнения задания 1 академический час.

2.3.2 Используемое оборудование: интернет-ресурс, справочники, плакаты, макеты.

2.3.3 Соблюдение техники безопасности.

2.4. Инструкция по выполнению задания
2.4.1 Задание выполняется в два этапа:

-  выполнение практического  задания (решение задачи); 

-  выполнение теоретического задания. 

2.4.2 Время выполнения задания – максимальное время выполнения задания –  45 мин. (теоретическое  задание – 20 мин., практическое задание – 25 мин.)

3. Критерии оценки

Оценка «5» ставится в случае, если полно раскрыто содержание учебного материала; правильно решена задача, результативно использованы справочники и макеты; ответ самостоятельный.

Оценка «4» ставится, если раскрыто содержание материала, правильно даны определения, понятия,  но допущена неполнота определений, не влияющая на их смысл, задача решена с ошибками в вычислениях.

Оценка «3»  ставится, если продемонстрировано усвоение основного содержания учебного материала, но изложено фрагментарно, задача решена не полностью, с ошибками в  вычислениях.

Оценка «2» ставится, если основное содержание учебного материала не раскрыто, не даны ответы на вспомогательные вопросы преподавателя, не решена задача.

4.  Источники и литература.

Основные источники

1. Шишмарев В.Ю. Автоматизация технологических процессов: Учебник для студ. учреждений сред. проф. образования/ В.Ю. Шишмарев.—7-е изд., испр. – М.: Издательский центр «Академия», 2013. – 352 с.

2. Схиртладзе А.Г. Автоматизация технологических процессов: Учебное пособие / А.Г.Схиртладзе, С.В.Бочкарев, А.Н. Лыков. – Ст. Оскол: ТНТ, 2013.- 524 с.

3. Шишов О.В. Технические средства автоматизации и управления: Учебное пособие / О.В. Шишов. – М.: ИНФА-М, 2012. – 397с.

4. Пантелеев В.Н. Основы автоматизации производства: Учебник для учреждений нач. проф. образования/ В.Н. Пантелеев, В.М. Прошин. – М.: ИЦ АКАДЕМИЯ, 2013.-208с.

Дополнительные  источники:

1. Водовозов А.М.  Элементы систем автоматики: Учебное пособие для студентов вузов./  А.М. Водовозов – М.: ИЦ Академия, 2006.- 384с.

2. Казаков Л. А. Электромагнитные устройства РЭА: Справочник./ Л. А. Казаков – М.: Радио и связь, 1991. - 426с.

3. Головинский О. И. Основы автоматики: Учебное пособие /   О. И. Головинский – М.: Высшая школа, 1987.- 347с.

4. Горошков Б.И. Автоматическое управление: Учебное пособие / Б.И.Горошков. - ,М. ИРПО,2003г.- 285с.

5. Шурков В.Н. Основы автоматизации и промышленные роботы: Учебное пособие / В.Н. Шурков, - Учебное пособие / М. - Машиностроение, 2000г.

ПРИЛОЖЕНИЕ
1. Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 2,  К2 = 10,           .

                  К3 = 0,8 ,     К4 = 0,6.
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2. Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 2,  К2 = 10,           .

                  К3 = 4 ,     К4 = 0,5,  К5 =  6.


3. Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 2,  К2 = 10,    К3 = 20 ,     К4 = 19.


4. Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 8,  К2 = 4,           
  К3 = 40 ,     К4 = 0,1.


5. Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 4,  К2 = 5,      К3 = 10 ,     К4 = 0,4,    К5 = 0,09.


6. Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 2,  К2 = 10,    К3 = 8 ,     К4 = 0,4,   К5 = 0,2.


7. Преобразовать исходные структурные схемы к одному блоку.






8. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег  и  время интегрирования  Ти ПИ-регулятора  с апериодическим переходным процессом, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен 15, а отношение  Т/tзап  равно 8.
9. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег  и  время интегрирования  Ти ПИ-регулятора  с 20% -ным перерегулированием переходного процесса, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен 5, а отношение  Т/tзап  равно 12.

10. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег ,   время интегрирования  Ти  и время дифференцирования  ТД  ПИД-регулятора  с апериодическим переходным процессом, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен   2,5, а отношение  Т/tзап  равно 5,5.

11. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег  и  время интегрирования  Ти и время дифференцирования  ТД  ПИД -регулятора  с 20% -ным перерегулированием переходного процесса, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен 12, а отношение  Т/tзап  равно 7.

12. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег  П-регулятора  с апериодическим переходным процессом, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен 15, а постоянная времени Т  равна  0,001.

13. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег  П-регулятора  с 20% -ным перерегулированием переходного процесса, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен 8, а постоянная времени Т  равна  0,04.

 14.Соберите схему для исследования объектов пропорционального действия с задержкой 1-го   порядка.

15. Соберите схему для исследования объектов пропорционального действия с задержкой 3-го   порядка.

16. Соберите схему для исследования регулируемого объекта  интегрирующего действия.

17. Соберите схему для исследования П – регулятора.

18. Соберите схему для исследования ПИ – регулятора.

19. Соберите схему для исследования ПИД – регулятора.

20. Основной привод шпинделя токарного станка разгоняется до скорости n = 3500 об/мин, когда входное напряжение на выходном тиристоре достигает +5 В. При этом  выходное напряжение тахогенератора равно 120 В. Вычислите коэффициент усиления системы:

а) когда в качестве выходной переменной системы рассматривается скорость;

б) когда в качестве выходной переменной системы рассматривается напряжение на выходе тахогенератора.

 21.  На тиристор регулятора, управляющего нагревом экструзионной машины, приходит управляющее напряжение +4 В. Соответствующая этому напряжению температура нагрева равна 720 К в установившемся режиме. Вычислите коэффициент усиления KP системы.
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	1. Охарактеризуйте   динамический режим работы.
2. Классификация САР.
3. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег  и  время интегрирования  Ти и время дифференцирования  ТД  ПИД -регулятора  с 20% -ным перерегулированием переходного процесса, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен 12, а отношение  Т/tзап  равно 7.


	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________
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	1. Коэффициент преобразования, абсолютная, относительная и приведенная погрешности элементов автоматики.
2. Системы ЧПУ, их классификация и назначение.
3. Соберите схему для исследования объектов пропорционального действия с задержкой 3-го   порядка.


	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	     ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 3
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.


	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Назначение, основные соотношения, принцип работы, принцип работы элементов мостовой   измерительной  схемы.
2. Чувствительные, усилительные и исполнительные устройства автоматики.
3.  Преобразовать исходные структурные схемы к одному блоку.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	     ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 4
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.


	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Элементы автоматики и их назначение в системе автоматического регулирования.
2. Параметрические  датчики, их назначение.
3. Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 2,  К2 = 10,    К3 = 8 ,     К4 = 0,4,   К5 = 0,2.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	     ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 5
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.


	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Способы преобразования схем соединения звеньев автоматических систем.
2. Генераторные датчики.
3. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег  П-регулятора  с апериодическим переходным процессом, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен 15, а постоянная времени Т  равна  0,001.


	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	     ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 6
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Понятие об основных методах измерения неэлектрических величин
2. Требования, предъявляемые к САР.
3.  Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 4,  К2 = 5,      К3 = 10 ,     К4 = 0,4,    К5 = 0,09.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	     ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 7
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Коэффициент преобразования при соединении с обратной связью
2. Классификация датчиков. Их применение.
3. Преобразовать исходные структурные схемы к одному блоку.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	     ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 8
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Отрицательная обратная связь, ее применение в системах автоматики.
2. Электромагнитные муфты и их назначение.
3. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег  П-регулятора  с апериодическим переходным процессом, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен 15, а постоянная времени Т  равна  0,001.

	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	     ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 9
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.


	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Положительная обратная связь, ее применение в системах автоматики.
2. Электромагнитные реле.
3.  Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 8,  

К2 = 4,  К3 = 40 ,     К4 = 0,1.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	 ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 10
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.


	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Параллельное, последовательное соединение звеньев автоматических систем.
2. Типы АЦП и ЦАП.
3.  Преобразовать исходные структурные схемы к одному блоку.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	 ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 11
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.


	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Статический  режим работы и статическая характеристика.
2. Методы и средства транспортирования деталей.
3. Соберите схему для исследования объектов пропорционального действия с задержкой 3-го   порядка.


	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	  ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 12
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Качество регулирования.
2. Электрические контакты.  
3.  Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 2,  К2 = 10,    К3 = 20 ,     К4 = 19.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	  ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 13
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Структурная схема системы автоматического регулирования (САР).
2. Исполнительные электродвигатели.
3. Преобразовать исходные структурные схемы к одному блоку.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	 ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 14
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Объекты регулирования и их свойства.
2. Электрические контакты.  
3. Соберите схему для исследования регулируемого объекта  интегрирующего действия.


	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	   ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 15
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 Очное отделение
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Типовые звенья и их параметры.
2. Выключатели и переключатели.
3. Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 4,  К2 = 5,      К3 = 10 ,     К4 = 0,4,    К5 = 0,09.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	   ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 16
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Законы регулирования
2. Коммутационные и электромеханические  устройства
3. Соберите схему для исследования П – регулятора.


	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	   ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 17
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.


	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Компенсационные измерительные схемы.
2. Достоинства дискретных систем.
3. Рассчитайте  коэффициент передачи   Крег  П-регулятора  с апериодическим переходным процессом, если коэффициент передачи   объекта регулирования  К0  равен 15, а постоянная времени Т  равна  0,001.


	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	    ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 18
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Автоматические измерительные системы с цифровым отсчетом.
2. Режимы работы измерительных систем.
3. Соберите схему для исследования ПИ – регулятора.


	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	    ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 19
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.


	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Принципы построения  систем управления ГПС
2. Элементы цифровой техники.
3. Преобразовать исходные структурные схемы к одному блоку.



	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	    ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 20
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Сущность и этапы автоматического сборочного процесса.
2. ЭВМ как элемент автоматической системы.
3. На тиристор регулятора, управляющего нагревом экструзионной машины, приходит управляющее напряжение +4 В. Соответствующая этому напряжению температура нагрева равна 720 К в установившемся режиме. Вычислите коэффициент усиления KP системы.


	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	   ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 21

Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Системы централизованного контроля.
2. Частотные и временные характеристики.
3. Основной привод шпинделя токарного станка разгоняется до скорости n = 3500 об/мин, когда входное напряжение на выходном тиристоре достигает +5 В. При этом  выходное напряжение тахогенератора равно 120 В. Вычислите коэффициент усиления системы,   когда в качестве выходной переменной системы рассматривается скорость.



	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	   ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 22

Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
Зам. директора по УМР

Судденкова Н.В.

«____»_______2014 г



	1. Дифференциальные схемы, общая характеристика, режимы работы, виды дифференциальных схем, области их применения
2. Классификация электромагнитов.
3. Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 2,  

К2 = 10,     К3 = 0,8 ,     К4 = 0,6.




	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО 
ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___

Декан технического факультета   

Володин Д.А.

_______________


	ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 23
Дисциплины 

«Управление техническими системами» 

для специальности

200111 Радиоэлектронные приборные устройства.

 
	.    УТВЕРЖДАЮ
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	1. Виды и назначение автоматических систем контроля.
2. Корректирующие устройства.
3. Преобразовать исходные структурные схемы к одному блоку.



	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
	РАССМОТРЕНО
на заседании кафедры

«Технология машиностроения»

Протокол №___
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Володин Д.А.
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	1. Аналого-цифровое и цифроаналоговое преобразование информации.
2. Применение ЭВМ в измерительных устройствах и системах.
3.  Рассчитайте коэффициент передачи соединения элементов, если К1 = 4,  К2 = 5,      К3 = 10 ,     К4 = 0,4,    К5 = 0,09.



	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________


ОГБПОУ СмолАПО
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	1. Элементы памяти для цифровых систем.
2. Типы АЦП и ЦАП.
3. Основной привод шпинделя токарного станка разгоняется до скорости n = 2500 об/мин, когда входное напряжение на выходном тиристоре достигает +4 В. При этом  выходное напряжение тахогенератора равно 110 В. Вычислите коэффициент усиления системы,   когда в качестве выходной переменной системы рассматривается скорость.



	Преподаватель:  Еремченко Н.В.________________________
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